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Navigazione costieraNavigazione costiera

�� Metodo per rifasare la stima con Metodo per rifasare la stima con 
sufficiente precisione per il prosieguo della sufficiente precisione per il prosieguo della sufficiente precisione per il prosieguo della sufficiente precisione per il prosieguo della 
navigazione, effettuata in prossimità o in navigazione, effettuata in prossimità o in 
vista della costavista della costa

�� Requisiti: possesso idonea Requisiti: possesso idonea 
documentazione nautica ed esecuzione documentazione nautica ed esecuzione 
delle operazioni con sufficiente delle operazioni con sufficiente delle operazioni con sufficiente delle operazioni con sufficiente 
accuratezzaaccuratezza

�� Avviene in una zona di mare tale da poter Avviene in una zona di mare tale da poter 
essere considerata pianaessere considerata piana



Il portolano

L’aggiornamento 
della della 
documentazione 
è fondamentale



I luoghi di posizioneI luoghi di posizione

�� Luogo di posizione di ugual azimut Luogo di posizione di ugual azimut 
(rilevamento)(rilevamento)

�� Luogo di posizione di ugual differenza di Luogo di posizione di ugual differenza di 
azimutazimut

�� Luogo di posizione di ugual distanzaLuogo di posizione di ugual distanza�� Luogo di posizione di ugual distanzaLuogo di posizione di ugual distanza

�� Luogo di posizione di ugual profonditàLuogo di posizione di ugual profondità



Luoghi di posizioneLuoghi di posizione
La linea di rilevamento: 
• angolo diedro tra il verticale Nord ed il verticale passante per il 
punto cospicuo; punto cospicuo; 
• su carta di mercatore si traccia Rlv + 180°



Luoghi di posizioneLuoghi di posizione

Il rilevamento polare ρ
• può essere circolare o semicircolare (DR o SN)• può essere circolare o semicircolare (DR o SN)

Rlv = Pv + ρ



Luoghi di posizioneLuoghi di posizione
Luogo di ugual differenza di azimut:

cerchio capace dell’angolo ∆αcerchio capace dell’angolo ∆α



Luoghi di posizioneLuoghi di posizione
Luogo di ugual differenza di azimut



Luoghi di posizioneLuoghi di posizione
L’allineamento:
Coefficiente di sensibilità        possibilmente < 5 



Navigazione costieraNavigazione costiera
L’allineamento



Luoghi di posizioneLuoghi di posizione
Luogo di ugual distanza



Strumenti di misuraStrumenti di misura
Il cerchio azimutale



Strumenti di misuraStrumenti di misura
Il grafometro
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Rlv = Rlb + δ + d

Rlb = Rlv - d - δ

Errori osservazione, 
lettura, strumentali e 
correzione correzione 
Errore di ± 1°
corrisponde a 17,5 mt
per Km



Strumenti di misuraStrumenti di misura
Il sestante
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Errore minimo per ∆α=90Errore minimo per ∆α=90

Errore ± 1°,5 indiretto

Errore ± 1’ diretto

Errore inclinazione

Luogo di posizione Luogo di posizione 
complesso da misurare 
ma utile quando serve 
una precisione molto 
spinta



Strumenti di misuraStrumenti di misura

Il telemetro

Il radar nautico



Misura indiretta delle distanzeMisura indiretta delle distanze

D = h cotg α (angolo e funz. trig. coincidono)



Misura indiretta delle distanzeMisura indiretta delle distanze

1. Oggetto completamente entro orizzonte osservatore: tavola 8
2. Oggetto ha la base fuori dell’orizzonte ma la parte superiore 2. Oggetto ha la base fuori dell’orizzonte ma la parte superiore 

visibile: tavola 9
3. La estremità superiore oggetto si trova al limite dell’orizzonte: 

tavola 7


