Il colloquio relativo alla selezione pubblica per il conferimento dell’assegno di ricerca con il seguente
programma:

“Progettazione, pianificazione dei movimenti e studio di controllo su Soft Robots che svolgono task
con contatti multipli in maniera efficace e robusta”

previsto per il giorno 4 aprile 2017, non avra luogo, ai sensi dell’art. 6 del bando, in quanto [’unico
candidato, dott. Manolo Garabini, e stato dichiarato idoneo.



