
Il colloquio relativo alla selezione pubblica per il conferimento dell’assegno di ricerca con il seguente 
programma: 
 
“Studio, controllo e impiego di sistemi di attuazione e manipolazione robotici cedevoli e adattabili 
per l’esecuzione di task dinamici ed in ambienti non strutturati” 
 
previsto per il giorno 13 febbraio 2014, non avrà luogo, ai sensi dell’art. 6 del bando, in quanto l’unico 
candidato, Dott. Yongtae Kim, è stato dichiarato idoneo. 
 
 
 
 


